PLM 700 Ein System fur lhre individuellen Anwendungen

Automatisierungssystem

SPS-Bediensysteme mit erweiterbaren
On-Board Modulen bis 166 E/A'’s

\X/EB-Terminals mit CAN-Master-Funktion
programmierbar in CoDeSys, IEC61131-3

verschiedene Ausfuhrungen von 4,3 bis 12" Touch

12" WVGA

Erweiterungsmaglichkeiten durch CAN

CAN Feldbuskomponenten uber
integriertes Hutschienenbussystem
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e Digitale Ein-/Ausgangsmodule
® Mikroprozessormodule

e MeRverstarkermodule

e Notbediensysteme

® Positioniermodule

® Interface-Module

e kundenspezifische

Die Feldbusmodule

der Familie PLM 700 sind fur Steuer- und Regelsystemes mit dezentralisierten |/O-Knoten konzipiert
Alle Moduie der PLM 700 Reihe sind mit einer CAN-Bus Schnitstel) sehen. Optional kann eine
LIN Schnitestele zuséatzlich integricrt werden. Beide Bussysteme, als auch dic Versergungsspannung,
> integricrte Busleiste gefdhrt

werden dber cine in der CSchiene
Die: Module sind far die Hutschienenmoniage ausgelegt und in 22,5mm Rasterbreiten abgestuft.

162 E/A'S Die Programmierung

der Kompakmmodule PLM 730 / 735 erfolgt nach IEC 61131-3. Das Busprotekoll ist an CAN OQpen

Sondergerate s angelehnt und dahcr mit Produkten anderer Harstelior kombinicrbar
e Entwicklung und
. dier | /O-Feldbus o der Reihe PLM 730/735 konner rin Verl ! inem Masten
e o - Diex I/O-Feldbusmodule der Reine PLM 730/735 konnen nur in Verbindung mit einem Mastermodul
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betricben werden..

Kundenspezifische Programmfunktionen
in den Iy O-Feidbusknoten sowie Module mit Sonderfunkionen auf Anfrage

Nachfolgend verschiedene Systemvarianten:

Grundsatzich sind alle CAN-Master Uber RS 485, CAN oder Ethernet vernetzoar, ——p———
Einsatzbereiche: Systemvariante 1
Mess- und Regelungstechnik
Wiege- und Dosiertechnik

108 E/A’s
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Gebaudeautomation
Industrieautomation
) J Induktionstechnik
Die Erweiterungsmodule (EW/B) Positioniertechnik
i i ] i . f AN I/C CAN /O “AN Master
sind a_uf der Termmalrucks_elte o Reinraumtechnik CANY N/ ¢ St
montierbar. Je nach Terminal g Medizintechnik Steuersystem mit Bedieneinheit als Master
kénnen bis zu vier EWB's ) Datalogager Die CAN I/O-Module bestehen aus je einem Mikroprozessormaodul und diversen [/O-Maodulen.
anageschlossen werden f\\ 99 Uber den integrierten Hutschienenbus CAN/LIN, bilden sie ein eigenstandige
g i n Robotik Ubar den CAN Master konnen mehrere eigenstandige 1/(O-Module zu cinem gesamten

Steuersystem verbunden werden

RS 485, CAIN oder Etherriet

Systemvariante 2

Schnittstellenstandards:
Ethernet TCP/IP

USB Host, Memory Stick

RS 232, RS 485, RS 422, TTY 20 mA

4,3" WQVGA

CAN, LIN, PROFIBUS, INTERBUS — — :
DALI, EIB, M-Bus CAN Slave CAN /O CAN /O
Steckplatz far SD-CARD Steuersystem mit Mikroprozessormodul als Master

Das Mikroprozessormodu besitze zwel CAN Schnitstellen. Uber den Hutschicnenbus kénnen bis
zu 127 I/O-Moduie angeschlossen werden.

4,3" WQVGA

. . Systemvariante 3
Funktion der Erweiterungsbaugruppen: Y

Digitaleingange 24 VDC

Kundenspezifische Sonderlésungen: Digitalausgéange Transistor / Relais / Triac

Neben standardisierten Erweiterungsbaugruppen Analogeingange 0..10V / 0..20 mA :

entwickeln wir auch Sonderbaugruppen nach Analogeingange Pt 1000 / Ni 1000

kundenspezifischen Vorgaben Analogausgéange 0..10V / 1..10 V TR U=y

Analogausgange 0...20 mA
Schnittstellen RS 485 / RS 422

CAN /O CAN YO CAN Master

Steuersystem mit Bedieneinheit als Master
Das Bediensystem ubernimmt alie Steuer- und Regelfunktionan An den Bus konnen bis zu
127 l/O-Module angeschiossen werden.
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